Roboty szybko postepujace, zajecie pasa ruchu

Uwaga
- kazdorazowo po wprowadzeniuruchu wahadtowego wymaga sig recznego kierowania ruchem
3 przez osoby posiadajace stosowane uprawnienia
8 - maksymalna dhugosé odcinka z ruchem wahadtowym 500 m
) - w przypadku robét wykonywanych recznie maksyalny zakres tobét 1000 m
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aga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)

Tyl rysniar

Sckemat oznakowania rubdt szybko postepujgeych
Droga o przekroju 1x2 w obszarze niezabudowanym ~zajecie czeie pata ruchu
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